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Materieltjénst

A, Allmént
Den rérliga radarstationen PJ-21/R &r avsedd foér jaktstridsledning och
luftbevakning och &r sammanstdlld av fsljande 8 st var fdr sig bilbur-

na enheter:

1 st spaningsradarstation, PS~-141
1 st radarhdjdvinkelmdtare, FH-13
1 st indikatorvagn, DU-5

2 st stationsvagnar

3 st kraftaggregat

). Spaningsdelen PS-141 (bild 1)

Denna enhet omfattar:

Radarantenn typ 262

Kabin med vridsystem och elgongivare
Sindare — moitagare. TR 3561 {bild 6)
Omformare med startanordniﬁgar mom
Kontrollmottagare

Lavett

Transportbil

2, H&jdmitningsdelen PH~13 (bild 2)

Tenna enhet omfattar:

Radarantenn med vippsystem och elgongivare
Kabin med vridsystem och elgongivare
siEndare — mottagare TR 3561 (bild 6)
Omformare med startanordningar m m
Kenircllmottagare

lavett

Transportbil

3. Indikatorvagnen., DU~5 (bild 3)

Denna #r utfdrd som en sior ské&pvagn och innrehfller:

o st indikatorer, PPI-16, kopplade till PS-141, en avsedd for luftbe-
vakrning och en for jaktstridsledning.

1 st indikator, HPI-15, kopplad till PH-13 for héjdmétning vid jakt-—
stridsledning och luftbevakning

2 gt antennmanéverapparater en fir PE-i41 och en f6r PH-13 fdr mandv-—
rering av kabinernas vridsystem och h&jdantennens vippsysten
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2 gt telefen - UK - paneler, monterade pd indikatorstativ PPI-16 och

kopplade till stationsvagnarna fér betjining av radarstationer.

Indikatorvagnen utgér central for kraftdistribution och betjéning av

PJ~21/R (bild 4).

4. Stationsvagnarna

Tessa Aro skipvagnar, som inneh&lla verkstadsutrustning och reserv-
delar samt UK-radiostationer av ityp Fmr V och RX-01, Dessa mandvreras

frén indikatorvagnen.

tntalet och fdrdelningen av radiostationerna ar beroende av fér vilket

indam3l PJ-21/R avses anvéndas.

5, Kraftagsregaten (bild 5)

Varje enhet bestdr av en skadpvagn inneh&llande en bensinmotordriven

generator 230 V, 3-fas, 50 Hz, 25 KVA som levererar all erforderlig
kxraft for PJ-21/R. Tva aggregat erfordras for stationens drift, det

tredje Ar inkopplat sésom beredskapsreserv.
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B, Tekniska data

1, Radarstationerna PS-141 i PH~-13
Frekvens 3000 MHz } 3000 MHz
Pulseffekt 500 kW 500 kW
Pulsfrekvens 500 pps 500 pps
Pulslangd 0,6 och 1,9 ps 0,6 och 1,9 ps
Avstdndsomréde 40, 120, 180 km 120, 180 km

H6 jdomréde - 14 km
Kalibreringsintervall PPI: 10 km EPI: 10 km

Antenn

likah&jdsantenn medi Cylindrisk para-—
tv8 slitsvdgledare ! belantenn med en

for hdg- och lag- slitsvigledare
lob
Beflektordimensioner caBx2m 6 x 1,65 m
Rotaticnshast antenn 0 -15 r/m
Sektorstkning, antenn * 10° - ¥ 60° p& valfri bAring
Vipphastighet - ; 10 ggr pr min
Vippvinkel - e 219 i1 +25°
Lobbredd  horis 1° ! 50
vid -3db  vert ! 1 1/4°
Indikering av eko 2 gt 12" PPI-16 r st t2" HPI~15

Stromférsdrjning Vixelstrdm 3~-fas 50 Hz
230V 3,5 EVA
Totalvikt 11 ton 11,1 ton
Matt (1 x bx h) i cm:
transport 965 x 245 x 360 1020 x 245 x 415
-Uppstallad 860 x 435 x 475 500 x 435 x T40
2, ;K:aﬁaﬁigpgpgq_(PI—11) G-band i1 PS-141 A-band i PH-13
3. Kraftaggregaten
Max avgiven effekt pr aggT 25 kVA
Bensinférbrukning 10-15 1/h
Totalvikt 5,82 ton
14tt, transp (1xbxh)icn 629 x 224 x 253
4. Indikatorvagnen
Tetalvikt 7,83 ten
Matt, transp (1 x b x h) i em - 758 © 247 x 315
5. Stationsvagnarna
Totalvikt Beroendes p& utrusiningsalternztivet
(. 1 ton )
Matt, transp (1 x bz h) 1icm 758 = 247 ¢ 315
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¢, Funktion (bild 6)

Korta pulser, synkade med nitets 500 Hz, styra modulatorrdret som
urladdar konstledningen (14 KV frén diod). Erh&llna pulser (1,9
eller 0,6 ps)upptjansformeras (28 XV) och modulera magnetronen,
Ef-pulserna anpassas, passera SM-vixlaren och tillféras antennen i

vigledare.

Mottagna ekon g& via SM-vixlaren till kristallblandaren dir en MF
av 45 MHz erndlles, Denna fodrstérkes i MP-forsidrkaren och Gverfd-

res i koaxialkabel till indikatervagnen

Fr&n magnetronkretsen uttagas synkpulser till indikatorvagnen, G-
bands-IX och kontrollmottagaren.

Prin styrenheten uttagas synkpulser till kontrolloscilloskopet och
A-bands-IK.

Konirollmottagaren fungerar som en normal A-indikator och anvéndes

f3r stationens avstimning, Kalibreringsgenerator km intervail
g ’

finnes,

Konirolloscilloskopet anvindes for undersdkning av pulsformerna pad

olika punkter.

%ilagor: Bild 1. PS-14t

-1~ 2, PE-13

~"— 3, Indikatorvagn

~- 4. Kabelplan fér PJ-2i/R

" 5, Kraftaggregat

~"— &, Blockschema PS-141 och PH-13.
3. PPI-16

Den frén PS-141 inkommande MF-signalen, 45 MHz som inneh&ller video-
och IK-signal forstirkes, likriktas och pafdres katodstrilerdrets
styrgaller. Signalen kan om si& erfordras, justeras 1 smalbandsenhet,

kort tidskonstantkrets (KTK) och ligpassfilter (IPF).

De frén PS-141 inkommande synkpulserna styra svepgeneratorenhetens
tidaxelgenerator, kalibreringsgenerator och lyspulskrets, Elgonsig-

nalen frén PS-141 vrider p& vanligt s&tt avl&nkningsspolarna.
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Den fré&n PH-13 inkemmande MPF signalen, 45 MHz, som inneh&ller video-
signal, forsidrkes, likriktas cch paftres katodstrdlerdrets atyr-

galler. M3jligheter finnas att inkoppla smalbandsenhet, KTK och LFF.

Synkpulserna frdn PH-13 styra svepgeneratorn, tidaxelgeneratorn

(x—plattorna), xalibreringsgeneratorn och lyspulskretsen.

Bn 3 kHz-oscillator levererar vixelspénning ti1l h&jdvinkelelgonen
i Ph—13 som &terleverervar en elgzonsignal som efier férstéirkning och

likriktning, p&fdres y-plattorna.

HPI-15 brukar icke anvindas som A-indikator fast@n detta dr m&jligt.



